智能物流机器人技术参数
一、规格与基本性能
1.  机器人整体外形尺寸≥720mm*490mm*1100mm；
2.  机身壳体采用医用洁净材质 ABS；
3.  机器人爬坡能力  ≤  10°;
4.  机器人可跨越过高度≤20mm 的障碍物 ；
5.  机器人可跨越过宽度≤60mm 的坎；
6.  机器人可以原地旋转；
7.  机器人最大转向速度不小于 180°/s；
8.  机器人可在温度  -25℃ ~60℃ 、相对湿度  0-95%的环境下运行； 
9.  双屏设计：工作屏幕尺寸≥12.1 英寸，多点触摸电容屏，分辨率≥1024*768，支持自动锁屏；状态屏幕尺寸≥12.1 英寸 ，多点触摸电容屏 ，分辨率≥1280*800；
10. 门禁控制：支持 4G 或蓝牙无线门禁控制；
11.物流机器人具备≥11 种传感器 ，包括激光雷达、视觉相机、 IMU、 收发货监控相机、 RGB 相机 ，深度相机*2、 RFID 传感器、指纹传感器 ，轮 速仪 ，超声波雷达等；
12.机器人轮胎和医院常用消毒溶剂接触 ，不会在医院常用环氧树脂地 板上留下痕迹；
13.机器人货柜容积≥210L；
14.操作屏：机器人机身配备≥12.1 英寸的操作屏，分辨率≥1024*768， 操作屏幕方向位于箱门侧顶部，方便使用者操作，支持多点、戴医用手套触摸；
15.支持机器人操作屏、移动平板、电脑等方式下单；
16.支持小程序下单，可通过微信小程序实时监控机器人运行状态，具备机器人运行数据统计、任务查看等功能；
17.机器人能够自动回充电桩充电，可自定义上下班时间；
二、定位与导航技术要求
1. 机器人具备后退导航功能 ，遇到障碍物无法通行时支持后退重新 规划路径
2. 机器人具备记忆型运动控制功能。
3. 机器人具备贴地障碍物识别功能。
4.机器人支持物体识别如医院常见的障碍物，如病床、长椅、行人等。
5.导航定位精度≤5cm
6.具备≥1 个激光雷达；
7.导航扫描角度≥360° ,  探测距离≤25m；
8.进出电梯 ，可直进、直出 ，不需要旋转 180°。
三、箱体要求
1.机器人货柜的安全认证≥3 种，支持精细化权限控制，可设置使用人员权限。
2.机器人能够自动识别周转箱及配送目的地 ，无需人工输入；
3.机器人收货或者发货时 ，可以自动进行拍照取证；
4.舱体具有自消杀功能；
四、软件及后台管理
1. 机器人具备远程监测控制 ，监测平台对机器人各种实时状态进行  监控并上报故障（如：定位、电流、电压、速度、加速度、角速度、点云数  据、IMU、异常预警等），可进行远程机器人操控、机器人状态管理等操作。
2.机器人可执行定时任务 ，提前预约时间安排任务 ，到点自动执行。
3.机器人具备详细的任务记录（包括行驶里程，行驶时间，到达时间， 开门时间 结束时间 ，放件人员 ，取件人员 ，鉴权方式等）
4.机器人可提前设置任务完成返回点 ，可以选择任务完成回充电桩， 或到下一任务点执行任务。
5.机器人管理平台：可进行机器人设备状态监控、异常事件事后追溯、实时分险预警、预测性设备维护、远程故障处理、权限精细化管理；具备当日工作区域、工作时长统计，同时以图表形式展示工作数据。 可提供界面截图。
6.机器人医护平台：平台具备任务查询、数据查看、地图监控等功能，能显示设备当前位置、工作状态以及任务执行情况。
7.物联通信：机器人可以与科室门禁、门铃、电话等进行通信。
8.自动更新与远程操控：机器人能够自动、远程更新。
五、安全性能与医疗资质要求
1.机器人有急停开关 ，具备急停功能；紧急情况下能够及时操作急停 开关 ，机器人能迅速响应 ，可以能够立即停止运行；
2.支持脱困、后退功能 ，遇到障碍物无法前进时机器人会自主进行绕 行或后退脱困；
3.机器人最小通行宽度≤750mm；
4.机器人具备梯控、门控模块，可进行门控通讯，机器人能够自主控制自动门开关、自主呼叫电梯，保证药品配送效率。
5.支持多种形态远程呼叫机器人、远程监控机器人运行状态。
6. 机器人符合 GB 4943.1-2022 《音视频、信息技术和通信技术设 备第 1 部分：安全要求；
7.通过ISO9001、ISO13485、ISO14001等体系认证；
8.具备医疗器械生产许可证，消毒产品生产企业卫生许可证；
六、电源要求
1. 电池标称容量≥30A h  ，标称电压≤30V；单次充满电空载连续运行 时间≥10 小时 ，满载≥8小时，充电时间≤3 小时。
[bookmark: _GoBack]2.机器人充电时具备充电保护功能，如过流保护功能，过压保护功能，短路保护功能 ，保障充电安全
3.机器人端充电模块金属接触片离地高度≥105mm。
4.漏电保护：机器人不在充电时，充电桩具有自动防漏电保护功能，保障用户安全。
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